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R
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8988, 5 RCS FREM “REEMMO” —B, T resweb> “EEER” > ‘R
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® "HISE: “HmEEMANGIREBHNER. (FES res_web EiRMBE
B, HA RIS [E B — 2. )

® HiFDSEAY: R SCPRITENRHIAD SR AR
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EE&EEH 7, BB RHIRYSCRRALE, TTHEHIETS IR EHAD (I A28 A BRI AT
2) , WE 3.3.1FR

r
ID:878 SHES FEoeEr ThEEinaE
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HEREE =EEEE
v (EEEEEEE
i3 SR =8 FEEEIT
EXER S
HEIEE 1
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IR
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EEEER
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|
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> ATHIAEER
4-5

42 Hleg ABLE (ESK#HE)
HETEHNIZILEEER. AIFAENES, RSB LEE, ATFUE=m%0.
FEl BFRER FTP, T simulate_agv.rar,

BB FHEAVISRARLRTEXHXR, FTABERTHEEXH “configxm!” , EMER
M. REREE. TIBAGE.
® 3 [ B 4 -
- map_length: [5] RCS ME LB R “4T80.
- map_width: [ RCS thEREE R “FIE” .
- step_0: [f] RCS HEREEHH] “BHREE".
- step_1: [ RCS HEREEHH] “BHRKE".

u]

u]
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- code_type: [E RCS HhEALE ARy “HhAg AL,

<map_ conf map type="1">
<map lenght>80</map lenght>
<map_ width>80</map width>
<step_ 0>1000</step 0>
<step 1>1000</step 1>
<code type>AA</code type>
</map_ conf>

4-6

® Hith{E R
- battery_param: EMEBRESH, EVCRARIARE.

<battery param>
<init level>100</init level>
<user speed>255</user speed>
{charge_speed>1</charge_speed>
</battery param>

E|4-7

o fRERER:
-ip: [E RCS fR%528 IP Hbtit,
- port: [ RCS lRFHECERIREZ MmO (BRIAJ 8988),

<net conft>
<ip>10.26.138.13</ip>
<port>8988</port>
</net conf>

Zl4-8

® HEAEE:
- robot_num: #2EAHE.
- robot_id: #1258 A IDo
- pos_x 1 pos_y: HlE& ARIIAN B AR,

<robot param rcbot num="1">
<robot robot id="12" pos x="1.0" pos y="1.0"/>
</robot param>

4-9

I3 EF res-web, R EREERMIIZEA.

F$B4 1517 “simulate_agv” T H, FIHABIEE Fin, VS ALTFELIRS, Byl At
THEDNR, EELXGESERDERES.
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®E i) Fils e EERRA s ] SR = it
- HAETREE
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- EELERE
- 17 TURNNING_TYPE wEE BT A = 2 IR U
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15 BLOCK_AREA ] AT EEY = = CE ) EEC N
SR
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v
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6.2.2 HEHIEACE

FE FEA REER > “WEML > HEESE o WHMRESIRAESIRRER
Bz, TEEFSHEE, WE 6-6.
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HE2 WEBESER, B ‘SERME=N" 0 BE ‘F=ZHXE . “S=HNA" .
R . “S=ZERALI o UTERR (EFRER) T . Ec%?ﬂ T3, &
EUHEBHME=TTRE, WE 7-2.
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7.3 3O

£ Postman TR, Mik#EO. ZUTLSEEEZONNSE, MidEQlkk, WE
7-3,

S 7k POST,
LB HRREOXH, EAEOMU.

o

U3 1%E$% Body.

T4 B raw,

S ELHE JASON,

FB6 LAIREOXHE, HABERKE.
SR B RIE .
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HES F58 B R EENNEER,

No Environment
http:/£10.67.129.15:81 @

POST] http:m0.67.129.15:81/cms/servicesfrest/hi@)cSerVice/genAgchhedulingTask Params Send v
m Body 3
form-data x-www-form-urlencoded e raw4 binary | pplication/json) 5
i~ {
2 "reqCode™: "468513",
3 "reqTime"
4 "clientCode”: ™",
5 "tokenCode":"",
6 "interfaceName": "genAgvSchedulingTask",
7 “"taskTyp": "Fel",
8 "wbCode™: ™",
9w "positionCodePath™: [
16~
11 "positionCode™:"1",
12 "type":"0@" 6
13 1
14 ~ {
15 "positionCode":"2",
16 "type":"08"
17
18 1,
19 "podCode": "",
20 “"podDir": "e",
21 "priority": "1",
22 "agvCode": "",
Body 3) Status: 200 0K Time: 1278 ms
Pretty XML =2

1 {"code":"@","data":"F@11733758E0D63530", "message": " H", "reqCode" : "468513"}|

8

[E7-3
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E8E FEAE

8.1 LRSS

® Postgre service Z23E LK.
® RCS R FtiTIniERC &R, AE “EEIET RE.

LB, ERFEAR CRCS-2000 LZRMEBFM> PEBES N, BERERR, &
BXAREMERAR

/

8.2 HikServer £ T~HF %

# HikServer BorINE 8-1, 5 8-2 AR N T RS

RE5E
RCS Service [ IWMS RCS Service ]

AMS Service [ IWMS AMS Service ]
Redis Service [ Redis ]

Postgre Service [ postgre ]

DCS Service [ IWMS DCS Service ]
RabbitMQ Service [ RabbitMQ ]

8-1
E;!! » BEIER » SNUAMEL » :’177( - ‘7! BErER
=
g RS LHASEES
B ESFEEEF—NER |, ALENERS TN ANIRERR, SRENIRSRE  BEEIEET
A,
BEsE
& rwogme .
BHNETERE
EERHEAY
M) - 125%
B2 ClearType 32& b M) A2
BESTEWIEFANDP)
RIF(A)
8-2

8.3 WebConfTool ¥t E T BT~ H
JRA: AIREZ AT JDK (Java Development Kit) SEAFFRAREIEL .
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FE1 EEIR WINR FTFIBITIERF, fA regedit, RFMEZE, FIFEMERHRIESE.

=T X

= Windows SRIBRIFEINGISIR, AMRFITFHENER, X
=, ZHEEE Internet R,

FTFF(O): |regediﬂ v

%]8-3

#1122 K F| HKEY_LOCAL_MACHINE\SOFTWARE\JavaSoft\Java Development Kit, fflig “Java
Development Kit” {3,

[ ssmiEs - m]
STEF) SREE(E) EE(V) WEESE(A) #EEh(H)

I EHINHKEY_LOCAL_MACHINE\SOFTWARE\JavaSoft\Java Development Kit

v =R ~ || BER S i)
HKEY_CLASSES ROOT ab I (m) REG SZ (EEFIRE)

HKEY_CURRENT_USER ab|CurrentVersion REG_SZ 1.7
v HKEY_LOCAL MACHINE

BCD00000000
HARDWARE
SAM
SECURITY
~ SOFTWARE
Adobe
Autodesk
Classes
Clients
Conexant
DefaultUserEnvironment
Dolby
DTS
Ericsson
Fortemedia
Foxit Software
Google
IM Providers
Intel
v | JavaSoft
v | Java Development Kit
[ 1.7
1.7.0_79
-1 1.8.0191 1

8-4

8.4 WebConfTool

8.5 IIEACE RCS L4
RCSITFEFRERY, FEAEWNTIRRIE:
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JRA: OCMS 2358, WebConflool BRERY, RIELXETHEIAZ 127.0.0.1 § IP 3

X) mEmEmEw, FauEmm
127.0.0.1:# TixtEAL S

8-5

it @WebConfTool it B H1FFEE, ARE/3 tomcat,
$1 11T WebConfTool, #{RETH IP #hit&#F~E 127.0.0.1,
B2 FH1E WebConfTool FIEX THRE, REAE, FE/RE tomcat,

8.6 Tomcat Tt ZER

FE] FHAIRF ERFEE Java Development Kit BB L2 IN (B4 A& Java Development
Kit7) o BAARLZER, TEFLRK.

1y development kit - F2REFITHAY

SIB2 & IDK 23T, B A “Tomcat” > “JAVA” [5, “JAVA Virtual Machine” TR
(ZnE 8-7) , MEH A “D:\hikrobot\hikems” , i=fT “uninstall.bat” Tz L,

« v o0 > BEEER > B > SRR

= ™m N

RN R EX

EECTREN EEINES, BAIERERET, AEnE R FERaEs,
& EEEEEE Windows Thas

MR Em -

~

=77 EHE
|:£:|Java SE Development Kit 7 Update 79 (64-bit) Oracle

8-6

Baig “ins.bat” F|FFM-

vo

development kit

O

S

FETE
2020/2/29

*
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E.g. Apache Tomcat 8.5 HIKCMS Properties

M

General Log On Logging Java  Startup Shutdown

[] use default

Java Virtual Machine:
|C:‘|Prograrn Files\RedHat\java-1.8.0-openjdk-1.8.0. 191-1\jre \bin\s

Java Classpath:
| D:\hikrobotYhikems \bin \bootstrap.jar; D: \hikrobot \hikems \bin \tomcat-juli. ja |

Java Options:

Deatalina. home=D: \hikrobot\hikecms ~
Deatalina.base=D: \hikrobot\hikcms
-Dignore.endorsed.dirs =D: Yhikrobot\hikams\endorsed
Djava.io. tmpdir=D: \hikrobot\hikems \temp

Frime = bl lammime e mmme mmrs e 6l Flamel s deel smbd e -

Java 9 Options:

—add-opens=java.base fiava.lang=ALL-UNNAMED
—add-opens=java.basefjava.io =ALL-UNNAMED
--add-opens =java.rmifsun.rmi. transport=ALL-UNNAMED

W

Initial memory pool: | 1024 ] MB

Maximum memary pool: |4095 | MB

Thread stack size: | | KB

B B () mAEe

8-7

8.7 rcs-web JoiE %&bk

8.7.1 B RKIEARKH
S EHPTAIE, WA 88
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G )o@ » =8EE » Zaf=e > Windows PUGE » SEVEE - | 4 || E=mEs

O 17=2FR  SHEEaEGEERSE.

HRELERE

@_‘ @ ¥ Windows IFME(REDS)

sl = i
a_' = [BA Windows EiiE

@_‘ @ ¥ Windows IFMEFEDS)

[%]8-8

8.7.2 BRZECE R 1P Hbiit 5 SCPRBR 5528 A UTELD

F$E] FTHALREERET “D:\hikrobot\hikcms\webapps\cms\WEB-INF\classes” H
“ecs.properties” X {fF.

SIE2 KESHEIEEE 3 17 udp.server.ip 2 HE HIRFE 2 IPo

$E3 ERE, BSR 12 $BAHTRS.
8.7.3 uim A 5

8.7.3.1 RCS V3.0.1 Z BTHY AR A&

BRI EEVH cms IsAERE (F) HlRCS_WEB. MRLLEmASH, "IZMRAM
THBEREFVIRIMRERA cms im0

]
RCSV3.0.1 Z BIRUARZA, 18047 tomcat F2RHIARSSZER0 CMS im0, S BFIEIZ RIS —

iR

Sl E—8RSELE, FTALEEZRT “D:\hikrobot\hikems\conf” i “server.xml!” {4,
B ENL cms B A o
<Connector URIEncoding="UTF-8" connectionTimeout="20000" port="80"

protocol="HTTP/1.1"

182 B3 Tomcat,
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$IB3 EE—8kRSELE, FTHALZEEHZRT “D:\hikrobot\hikems\conf” FJ “server.xml” 3L
fF, B ENL cms BumH .

4 E S Tomcat,

8.7.3.2 RCS V3.0.1 & LA ERRA

B3 nginx SLE IR A% % . 3518) nginx Bim 0 (BRIA 8182) S EmIFEA LN ERZVIH
cms B 0 (V3.0.1: ERIA 81; V3.1~V3.1.3: ZRiA 8181)., WE LA FZHIM cms B8k
nginx i D4 A, AIZRRIN T BESOX N 0o

13l img
RCSV3.0.1 R LA ERRA, 18247 tomcat &2RAIBREEEHI cms i\ nginx im0, A28
FELEF—E RS-

Sl HF—58REELE, FTHALEEHZRT “D:\hikrobot\hikems\conf” B “server.xml!” {4,
EEX cms B o

[ serrer.znl E3 |

——>
<Connector portz”Bﬂ" protocol="HTTE/1.1"
connectionTimeout="20000"
1 redirectPort="8443" 3

[£18-9
FIB2 FTHLREERT “D:\hikrobot\HikServer\nginx\conf” B “nginx.conf” {4, & cms i

ABRp AP EE 1 F9—4F, W& 8-10 3 nginx Fim O G A, HFE nginx 5, WE 8-
11,

| nginx. confiﬂl

pixE MBI ER RS BIIR

40 upstream mysvr {

41 #ip hash;

42 server 127.0.0.1:81 weight=5 max fails=1 fail timeout=300s;

43 #server 10.66.37.204:8181 weight=5 max fails=1 fail timeout=300s;

44 #server 127.0.0.1:8182 weight=5 max fails=1 fail timeout=300s backup:;
45 #server 10.1.25.23:8181 weight=5 max fails=1 fail timeout=300s backup:
45 keepalive 16;

47 }

[£]8-10
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= nzinz. conft3|

49 server |
T8 03 O

listen 8182;
#5E N AF Fwww . xx . comis @

server name localhost;
HEEREMENHFREE

#access log logs/localhost.log main;
e

charset utf-8;

[Z]8-11

non n n o on i i oon
= B T Y =

3 &2 Tomcat,

$E4 EEF—E8REELE, FTHALZEEHZRT “D:\hikrobot\hikems\conf” F] “server.xml!” 3L
fF, BeX cms Bum Mo

= server.xml [X] |

-—>

<Connector port="8ﬂ" protocol="HTTP/1.1"
connectionTimecut="20000"

71 redirectPort="8443" />

[£]8-12

#HIE5 &2 Tomcat,

8.8 ZRRBEAN TIEE R
BIBRARNBRX, TEBEAMR.

Sl HANEES> “internet IEIN” > “Z&7 > “REMEMHA" > “YHRT , B res BRI
mRAM{E1E.
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Bl OmE OB ORE OEE EBEF BER

SRR X
R KL EERNTNTLIRE,
i i N ﬁ‘ (-! ® f BRI RS, SRR S SR AR
Internet it SEERER ERHARAR
Intranet
Bz REER IR EYD):
SHETA S
p SEEEE BERR(S) R
v EXEE SR EASIRE AT BN SR
¥ FISE(W):
ERERERS, http://*.hikvision.com ~ HIE(R)
ERERET 2RI http://* hikvision.com.cn
http://10.1.11.37
BEM http://10.1.11.69
BEvigE http://10.1.21.85 W
- EFMRE, BeE aE R S e S
- EEEHEENEE, BEEAED [ et R st IR s A Rk AR S5 883 (https:)(S)
[ EREFE(EREH S SH(C)
Internet Explorer)(P) BENRBIC). . ERARZID)

ERrEREESAEARZIR)
0 FUHEShEsmEESEETER,

HE Bl RIFS(A)

[%]8-13

8.9 ¥Hles A ci& L%

8.9.1 BELESH

FB1 BVIRRSTER L, NBAFTERSHESINMER. BRI, S8R res HEX
E=CINEISE

SIB2 miEd RT TEASHEE X (FHALSESE CEEBRIIVISEA CRTEAEZI 1
“B8E JSH/SAREXH" ) , EEFE “work_mode” Z7:& normal (21K 8-16)
EARE, FHEA HIK-RoboX, FHIAATESE:

o TiEHER: EFRIEERK.
® SLESH: %X RCSIP MmO 2EEMH.
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1D:398 HREER Bt o ThetimE

| %gpmm O
wifi2sx
TeEss iz
Faem
—uEey
BEXEESH
[&]8-14
.
ID:398 wEER e Thesines
xpen
| PasH O
wifiZ2E
RCSIP 10.64.51.34
PaEg
RCS im0
—gEen " 8988
BEREeN
[&]8-15

cEHH G aa@lhiﬂﬁﬁ\:ﬂ\ﬂh‘h\&-ﬂ = 1 ::Lz_l.EI“E‘E'

=] castor_conf. xmlﬂ'

1 <?xml version="1.0" encoding="utf-8"7>

2 H<config>

3 <sensor conf cfg idx="0" rectangle pod="0" side avd="0" lor
4 disable obs sens="00000000" m camera exposure 0="170" m camera_
5 <run_ 88Rf robot id="318" work modd—"NORMAL" b record—"l" ur
6 <plat conf reg 1p="10 1.58.163" port="8988" sdk _use_ flag="(
7 <ams_conf ip="10.1.58.163" port="8788" />

8 <port conf b enable="0" ams port="20000" rcs port 0="30000"
9 <navi conf down type="DM 14" up type="DM 12" down ratio="1(
Y el i menE o AT —TTEN iz A3 o+ —"OAAAT onha Ado+—tTAAAT S~

[£18-16

I3 FH A “D:\hikrobot\HikServer\rcs” , J& “logdcxx.properties” X {4+H “log4j.rootLogger”
B “TRACE” (IE 8-17) , RfEF. 10 # /5 7 BZ[E “INFO”
(nE 8-18) , 1&*fF. SAEHE A “D:\hikrobot\HikServer\rcs\log” , &%F&F “default.log”

N, 2EBE LI Cannot find mapcode, EHIN, FHEF rcs_web, EEHER “Hhig
KB RERTIEH, READENSE “33 ERM .
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[ *Davhikrobot\HikServer\res\logdcxx. properties - Notepad++
ZAHF) RIE(E) ERS) #BMV BRM) 'S0 BEM =0 BTR EEHE) s0W) 7

P JB@GG@‘ |§ ‘ﬂﬁ |‘33|_-_'-_ :_a!_E.ELjB“E‘
B cattir cont. xnl™ H Logdcxx. propertiesE
1 X Mscdout ERIN-L, A dEll 5 LI I0EsEe I, S SR R, A T stdou e I B fu
3 ggher A M ok S des ] £
-’:l log4]j.rootLogger=TRACE, stdout, default
5 #log4j.rootLogger=ERROR,default
6
7 #XfAppender stdouti
g AXSE Rl SRR JAppenden_
9 log4j.appender.stdout=org.apache.logd]j.ConsoleAppender
10 log4j.appender.stdout.layout=org.apache.log4j.PatternLayout
11 log4j.appender.stdout.layout.ConversionPattern=%d{HH:mm:s5,S5S} [%t] %-5p — %m%n
[E8-17
- - 1w Pronertiac Joaternad
w D crobot\HikServer\rcs\logdoo.properties - Notepad++
IOEHF) REE(E) BE=((S) WME(\V) BRM) BEL) 'EM =O) BEER) BEPE) s0wm) ?
. g | = ==
=) Ary=1 8] i g2 2 ([BEE(S1EEEEAD®

B cistor cont. znild B logdcxx. propertiesl’z‘

1, #XH stdoutERN ., FZEFEH G ERRSFIFTEN T =S 8THE WERRT, KAarn
3 FlE A Hh H AR Sl £
-’=| logdj.rootLogger=INFO, stdout, default |
5 #log4j.rootLogger=ERROR,default
6
7 #Xfappender stdjut ATV B
8 ¢ iXJE R AR JAppende:r_
9 log4j.appender. stdout=org.apache.logd4j.ConsolefAppender
10 logdj.appender.stdout.layout=org.apache.log4j.PatternlLayout
11 log4dj.appender.stdout.layout.ConversionPattern=%d{HH:mm:ss,335} [%t] %-5p - %m%n
[£18-18
=r =
8.9.2 MLZIMERE
® JT 2k W 25 [0]
1 SecureCRT TEERILZEA.
_'J: .
&2 ping LEIRS .
® &Pk 55 unm [ 8988 #h F
HE BRI WINR FTHIZITIERF, WA omd, REEZ.

SE2 MAES

BB MRMEA, {FH tasklist|findstr a5 R1Z

netstat —aonlfindstr 8988 .

i&*ﬂni ’ ;ZH 8-190
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BN BER: C\Windows\system32\cmd.exe | = B

rosoft Windows [ 6.1.760811 R
T () 2089 M oft Corporation. {fE AT

m | »

C:“Users yangdongSinetstat —aonifindstr 8988
uDP H.0.8.0:8988 -0

C:“Users wangdongSitasklist ifindstr 21728
cs.exe 21724 Services 35.856 K

C:WUsers wangdong5>

[£]8-19

8.10 MIEEFImtZANERT~HE
HEL A “HIK-RoboX” > “ENSHIEE" > ““HESE" , TENVILARBHEEE.,

T2 #EAN “res_web” > GERIFEFE” > HEMR)” > HERE" , EEMREEPH
AEBIEIEE, #NE 8-21,

HE3 HIRXFHDBEENSEZE B,

r

ID:--- FEER FHirr IREtRE
&Rt - .
v AEERE -
- TEETSIRIER (X5E) .
ES -
THEISRIEA(YEE) mm
> FEEE
ST DM12
> FEES
MESEE .
v EUSTEES
p .
sy HEEE DM12
2
FiEEZEH IgymEE ;
> EDEE T ;
> RRIFFES

> HAEEREE
> HeE=

TaERERS »

[£]8-20
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e

EIR* to
HeESHEHR * 0
HEFEeT: ¢

s 22
Bl * 471
SEEEmm)* 1000
FEEE(mm) * ?(?OU )
e yalor e
TR . B
HeEA T * 0°

[£]8-21

8.11 &L F;&IR A
8.11.1 ¥ &=/ H

HEA “HIK-RoboX’ > “EfISHEE’ > ‘“HMSE , BF “MEXT . XK
S S PR TENR DR T —

DM12 ¥ 4R EHH 12 NEA /K, DM14 NAE 14 4, 1nE 8-23,
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ID:--- FaER BT ThRginE

_HEE EERE

SRR (EE)

FESH -
TAERSIRIER(YEE)
> MEERE
HopgEET DM12
> FEERE
RS 1
v ESHhEs
i Hz
T
e mEy = E=e] DM12
By g 1
> IEDEE ERRGITER Hz
> REHPES
v mEERES
3 EeEs
THaEREES »
[E]8-22

[£]8-23

8.11.2 o &EHRL R ~F K/

S A SmartMVS TR, B ETELGFBEEEG (RELSEIESH (HIK-RoboX #IESHEY B
“4.1 SmartMVS 3HHER” ) o

%2 A Windows BFEHIE RN ( “FFi” > ‘R > ‘@B’ ) FTHAMBNEEE K.
HE3 FRAANESRBINEL, BIETHERRLF, SHERIMIBERR, WE 8-24.

‘E‘S?I-'ﬁ“ﬁ):, BBEGXN—, FEIKEIGINEIGREXIMEFIE 150-210 R RE&KE.
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654, 379&F 1= 10 1280 x 720&3% FuI: 204.6KB

[%]8-24

58



RCS2000 v3.0 RGIRE R1EFM
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	第1章  安装服务
	1.1  安装HikServer
	步骤1 双击运行安装包。
	步骤2 跟随安装向导执行安装，设置Postgresql数据库和Redis服务的初始密码。
	步骤3 等待安装过程结束，会弹出图1-4窗口。

	1.2  安装HikEcs
	步骤1 双击运行安装包。
	步骤2 跟随安装向导执行安装。
	步骤3 安装完成后，勾选“RCS_WEB系统参数配置工具”，进行服务参数配置。
	步骤4 将服务器IP地址（如果有虚拟IP，就填虚拟IP）填入“数据库IP”“redis IP”、“UDP IP”、“RabbitMQ IP”、“ZK IP”、“Nginx IP”，并将安装时配置的密码填入数据库“密码”、“redis密码”。
	步骤5 点击“数据库测试连接”、“Redis连接测试”、“MQ连接测试”、“确认保存”，将参数传入配置文件中。
	步骤6 运行“HikCms”工具，单击“start”，启动服务。

	1.3  卸载HikServer&HikEcs

	第2章  服务配置
	2.1  打开服务
	步骤1 运行“hikserver”。
	步骤2 保证所有服务都是“正在运行”状态。

	2.2  重启服务
	步骤1 运行“HikCms”。
	步骤2 单击“start”，重启hikrcs服务。若之前已启动，需先stop，再start。


	第3章  平台配置
	3.1  登录web界面
	步骤1 打开浏览器（IE10，IE11，或谷歌），地址栏输入http://IP地址:端口号，回车。
	步骤2 若第一次登录，需要在上传license文件（在安装包压缩文件中含有临时授权文件“license.cyt”）。
	步骤3 输入用户名（admin）和密码（默认密码：Hik@1234），单击“登录”。
	步骤4 登录后，需要按提示修改密码。

	3.2  配置服务
	步骤1 进入“模型搭建”˃“系统配置”˃“服务配置”。
	步骤2 单击AMS服务的“编辑”，将“IP地址”修改成服务器IP。
	步骤3 单击RCS服务的“编辑”，配置如下参数：
	步骤4 参数配置完成后，单击“保存并配置”。若只单击“保存”，需要进入“图3-3”界面，勾选服务，再点击“远程配置”，显示“远程配置成功”方可生效。

	3.3  地图添加
	步骤1 进入“模型搭建”˃“地图规划”˃“地图配置”，单击“添加地图”。
	步骤2 进入“模型搭建”˃“系统配置”˃“服务配置”，单击RCS服务的“编辑”。在“关联地图”选项中，选择以上步骤中添加的地图。

	3.4  地图编辑
	步骤1 单击“地图编辑”，在基础元素列表中，单击选择“高速区”，在右侧地图界面中单击，以添加地图元素。
	步骤2 单击“漫游”，双击地图元素，弹出“元素属性信息”窗口。
	步骤3 在“相对坐标”中，填写与实际地码信息相对应数值，单击“保存”，完成地图点元素配置。
	步骤4 单击“画线”，左键选中一个地图元素，拖拉至另一地图元素，松开鼠标左键，此时有一条方向的线将此两点连接一起（若无特殊情况，线只可为水平垂直）。
	步骤5 单击“漫游”，双击选中线元素，在弹出的窗口中，配置线属性。
	步骤6 将所有点配置完成，并用“线”连接起来，单击“保存”，如图3-8。
	步骤7 单击“解析”，只有解析地图后，才可生成地图数据。
	步骤8 进入“模型搭建”˃“地图规划”˃“地图数据”，查看地图数据的信息，如呼叫站点、绑定的货架编号等。

	3.5  库区编辑
	步骤1 进入“模型搭建”˃“系统配置”˃“场景配置”，勾选“库区”，保存。
	步骤2 进入“模型搭建”˃“地图规划”˃“地图配置”，单击“库区编辑”。
	步骤3 单击“新建库区类型”。
	步骤4 单击“添加冷热区”。只有储位、产线缓冲区、工作台、叉车等待点等元素类型可以被定义为冷热区。
	步骤5 添加冷热区后，单击“框选”，拖动鼠标在左侧地图中框选区域。被选中的区域将会被标记对应的区域序号。
	步骤6 进入“模型搭建”˃“地图规划”˃“出入库策略配置”，单击“添加”。

	3.6  添加设备
	步骤1 进入“模型搭建”˃“AGV配置”˃“AGV类型配置”，单击“添加”。
	步骤2 进入“模型搭建”˃“AGV配置”˃“AGV配置”，单击“添加”。

	3.7  货架配管理
	步骤1 进入“模型搭建”˃“货架配置”˃“仓位类型配置”，按实际仓位尺寸，添加仓位类型。
	步骤2 进入“模型搭建”˃“货架配置”˃“货架参数”，添加货架参数。
	步骤3 进入“模型搭建”˃“货架配置”˃“货架类型配置”，添加货架类型。
	步骤4 进入“模型搭建”˃“货架配置”˃“货架管理”，添加货架。
	步骤5 进入“模型搭建”˃“货架配置”˃“仓位管理”可查看所有仓位。


	第4章  机器人配置
	4.1  机器人配置（有实车）
	4.1.1  机器人连接
	步骤1 通过调试线或WiFi将机器人与电脑建立连接。
	步骤2 运行HIK-RoboX，添加机器人（用户名：admin密码：Hik@1234）。

	4.1.2  设备参数
	步骤1 设备登陆成功后，选择快速配置，按照顺序配置每一项参数。

	4.1.3  识别地码
	步骤1 将机器人推到地码上（保证地码在镜头视野范围内）。
	步骤2 进入“HIK-RoboX”˃“状态信息”˃“定位导航信息”˃“二维码信息”，查看“二维码码值”，若显示地码的实际码值，可判断已识别到地码（此为机器人上线的前提），如图3.3.1所示


	4.2  机器人配置（无实车）
	步骤1 登录资料FTP，下载simulate_agv.rar。
	步骤2 进入机器人模拟器所在文件夹，打开同目录下的配置文件“config.xml”，配置地图属性、服务器信息、机器人信息。
	步骤3 登录rcs-web，按照上图信息添加机器人。
	步骤4 运行“simulate_agv”工具，打开监控客户端，机器人处于在线状态，即可对机器人进行模拟测试，正常发布任务与移动等指令。


	第5章  客户端登录
	5.1  安装&登录
	步骤1 进入rcs-web首页，下载“综合运行监控客户端”并按默认方式安装。
	步骤2 安装监控客户端并运行，输入用户名、密码、IP地址、端口。

	5.2  上线操作
	步骤1 有实车时，将机器人推到一个地码上，并保证已识别到地码（判断是否识别，见“4.1.3 识别地码”）。
	无实车时，运行模拟器。
	步骤2 正常上线后，进入“监控”，观察到机器人“在线状态”。
	步骤3 在右侧界面中双击一个机器人，再单击一个坐标作为目标点，点击“移动”，可发送移动任务，如图5-4。


	第6章  任务配置
	6.1  任务模板
	6.1.1  添加任务模板
	步骤1 进入“运营管理”˃“任务配置”˃“任务模板配置”，单击“添加”。

	6.1.2  配置任务模板
	步骤1 进入“模型搭建”˃“任务配置”˃“任务模板配置”，单击“添加”。添加一个“搬运货架”任务组和一个“AGV移动”子任务类型，如图6-3。
	步骤2 配置搬运货架“AGV移动”子任务时，“目标点获取方式”选择“站点集合”，如图6-4。
	步骤3 序号3、5处的AGV移动子任务配置，同上。


	6.2  地图数据
	6.2.1  地图元素信息
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